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Informazioni Personali  
Nome  PALMIERI GIOVANNI  

Indirizzo  VIA ENZO MARMORALE 6, 82100, BENEVENTO, ITALIA 

Tel  +39 377 085 66 49 

E-mail  giovanni.palmieri@gmail.com 

Nazionalità  Italiano 

Data di Nascita  31 LUGLIO 1977 

 

Referenze in ambito scientifico professionale 
Nome  Prof. Giovanni Fiengo 

Affiliazione   Kinenton  e Unisannio, Italia 

Nome  Prof. Francesco Borrelli 

Affiliazione   University of California at Berkeley, USA 

Nome  Prof. Luigi Glielmo 

Affiliazione   Unisannio, Italia 

Nome  Dott. Jaroslav Pekar  

Affiliazione   Garrett Advanced Motion, Praga 

Nome  Ing. Pierpaolo Forte 

Affiliazione   Avio Aereo GE, Bari 

 
 

Docenza nella Scuola Secondaria Superiore 
• Dati  Febbraio 2005 - ORA 

• Nome dell’Istituzione Ministero dell’Istruzione e del Merito 

• Tipologia Formazione Pubblica 
• Ruolo Docente 

• Tipo di abilitazione Abilitazione - A040 – Scienze e tecnologie elettriche ed elettroniche 
Abilitazione - A041 – Scienze e tecnologie informatiche 

• Scuola Attuale IS PALMIERI RAMPONE POLO – BENEVENTO 

 

RUOLI MANAGERIALI NELLA SCUOLA SECONDARIA SUPERIORE 
• Data  Anno scolastico 2025/2026 

• Scuola  “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Responsabile Formazione Scuola Lavoro dell’Istituto Palmieri Rampone Polo (Sede 
Rampone) 

 

•Data Anno scolastico 2025/2026 

• Scuola “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Coordinatore di classe 2Q 

 

• Data  Anno scolastico 2025/2026 

• Scuola  “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Responsabile Intelligenza Artificiale dell’Istituto Palmieri Rampone Polo 
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• Data  a.s 2025/2026 

• Scuola “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Componente Commissione di Supporto all’Orientamento  

• Principali Attività Attività di orientamento in ingresso ed in uscita 

 

• Data  a.s 2024/2025 

• Scuola “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Componente Commissione di Supporto all’Orientamento  

• Principali Attività Attività di orientamento in ingresso ed in uscita 

 

• Data  a.s 2024/2025 

• Scuola “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Componente del Nucleo Interno Valutazione (N.I.V) 

• Principali Attività Valutazione interna Scuola 

 

• Data  Gennaio 2024 – Dicembre 2025 

• Scuola  “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Responsabile Programma di formazione 

• Principali Attività Responsabile della programmazione dei fondi che “IS Palmieri Rampone Polo” ha ricevuto in base 
a quanto previsto dal DM66/2023  

 

• Data  Settembre 2024 – Agosto 2025 

• Scuola  “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Animatore Digitale 

 

• Data  Ottobre 2024 – Novembre 2024 

• Progetto “We Can Job2” – PCTO all’estero 

• Scuola IS Palmieri Rampone Polo – Benevento 

• Ruolo TUTOR PCTO lato scuola 

 

• Data  Settembre 2024 

• Scuola  “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Referente per organizzazione Convegno : “Gender Gap: Dal PCTO di Codemotion alle 
leadership rosa sannite” tenutosi il 28 Settembre 2024 presso l’aula magna dell’Istituto 
Rampone Benevento 

 

•Data Anno scolastico 2024/2025 

• Scuola “IS Palmieri Rampone Polo”, Benevento 

• Ruolo Coordinatore di classe VC 

 

•Data Anno scolastico 2020/2021 

• Scuola ITI Grottaminarda (AV)  

• Ruolo Coordinatore di classe VC 

 

•Data Anno scolastico 2025/2026 

• Scuola IS PALMIERI RAMPONE POLO - BENEVENTO  

• Ruolo Tutor PCTO 2Q 

 

•Data Anno scolastico 2022/2023 

• Scuola IS PALMIERI RAMPONE POLO - BENEVENTO  

• Ruolo Tutor PCTO IIIC 

 

•Data Anno scolastico 2023/2024 

• Scuola IS PALMIERI RAMPONE POLO - BENEVENTO  

• Ruolo Tutor PCTO IVC 
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•Data Novembre 2022 – Aprile 2023 

• Ente Associazione Stregati da Sophia 

• Ruolo Tutor per l’associazione di un progetto PCTO con l’istituto Palmieri Rampone Polo di 
Benevento dal seguente titolo “Supporto IT per il 9° Festival Filosofico del Sannio che ha visto la 
partecipazione di due studenti della classe IIIC dell’anno scolastico 2022/2023 per un numero di 
ore pari a 90 

 

•Data Novembre 2023 – Aprile 2024 

• Ente Associazione Stregati da Sophia 

• Ruolo Tutor per l’associazione di un progetto PCTO con l’istituto Palmieri Rampone Polo di 
Benevento dal seguente titolo “Supporto IT per il 10° Festival Filosofico del Sannio che ha visto 
la partecipazione di due studenti della classe IIIC dell’anno scolastico 2023/2024 per un numero 
di ore pari a 90 

 

•Data Agosto 2024 

• Azienda Studio di Ingegneria di Palmieri Giovanni 

• Ruolo Tutor per lo Studio di Ingegneria di Palmieri Giovanni di un progetto PCTO con l’istituto 
Palmieri Rampone Polo di Benevento dal seguente titolo “Supporto ai Servizi di Ingegneria 
Informatica” che ha visto le partecipazioni di uno studente della classe IIIC dell’anno scolastico 
2023/2024 per un numero di ore pari a 30 

 

•Data Agosto 2015 

• Scuola Istituto tecnico Bosco Lucarelli.  

• Ruolo Docente accompagnatore Expo Milano 

 

•Data Novembre 2014 – Aprile 2015 

• Azienda Leditech srl 

• Ruolo Tutor per l’azienda Leditech srl di un progetto PCTO con l’istituto ITI Induscriale Bosco Lucarelli 
di Benevento dal seguente titolo “Supporto ai Servizi di Ingegneria Elettronica” che ha visto le 
partecipazioni di uno studente della classe IVC dell’indirizzo Elettronica articolazione 
Telecomunicazioni dell’anno scolastico 2014/2015 per un numero di ore pari a 120 

 

 
 
 

DOCENTE IN INGEGNERIA/PROGETTI NAZIONALI SCUOLA SECONDARIA 
• Data  Novembre 2025 – Giugno 2026 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica Amministrazione 

• Tipologia Contratto Consulente Interno 

• Principali attività Collaudatore del Lab Innovativo “INNOVA.MENTE” finanziato dai fondi del PNRR per un 
ammontare di 250.000 euro 

  

• Data  Luglio – Settembre 2025 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia Contratto Docente per percorsi di mentoring e orientamento 

• Principali attività Docente del modulo “PERCORSI METODI DI STUDIO” per numero 1 di studenti 
nell’ambito dei fondi del PNRR 
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• Data  Luglio 2025 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica Amministrazione 

• Tipologia Contratto Docente esperto 

• Principali attività Docente per il corso di competenze di base “Sistemi e Reti per le classi quarte”. 
Finanziato DM19/2023 

 

• Data  Marzo – Aprile 2025 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica Amministrazione 

• Tipologia Contratto Tutor interno 

• Principali attività Tutor Interno per il corso di formazione (finanziato DM66/2023) del corso PedagogIA 

 

• Data  Marzo – Aprile 2025 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

CSC Informatica srl 

• Tipologia di datore di lavoro Ente di formazione 

• Tipologia Contratto Docente Esperto per corso di formazione (finanziato DM66/3023) presso la scuola IC 
Franco Imposimato, Maddaloni (CE) 

• Principali attività Laboratorio di scienze e Arduino: innovazione e sperimentazione tecnologica. Finanziato 
DM66/2023 

 

• Data  Febbraio – Aprile 2025 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro "IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia Contratto Docente Esperto nell’abito dei fondi Competenze STEM e multilinguistiche nelle scuole statali 
(D.M. 65/2023) 

• Principali attività Corso Arduino e Realtà virtuale. Finanziato DM65/2023 

 

• Data  Ottobre – Dicembre 2024 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro "IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia Contratto Docente esperto nell’ambito dei finanziamenti PNRR 

• Principali attività Introduzione Arduino ed IoT. Finanziato PNRR 

 

• Data  Agosto – Settembre 2024 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro "IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia Contratto Docente per percorsi di mentoring e orientamento 

• Principali attività Docente del modulo “PERCORSI MOTIVAZIONALI” per numero 1 di studenti nell’ambito 
dei fondi del PNRR 

 

• Data  luglio 2024 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Formazione pubblica 

• Tipologia Contratto Docente Esperto 

• Principali attività Corse “Recupero di Sistemi e reti per gli alunni delle classe III e IV” 
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• Data  Novembre – Dicembre 2024 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Formazione pubblica 

• Tipologia Contratto Esperto  

• Principali attività Tutor Esperto, corso "Fortificare l'informatica 2" finanziato dal PNRR. Codice progetto 
M4C1I1.4-2022-981-P-16391  

 

• Data  Aprile-Maggio 2024 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

"IS Palmieri Rampone Polo", Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Formazione pubblica 

• Tipologia Contratto Esperto  

• Principali attività Tutor Esperto, corso "Fortificare l'informatica" finanziato dal PNRR. Codice progetto 
M4C1I1.4-2022-981-P-16391  

 

• Data  giugno 2015 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

High School “ITI Lucarelli”, Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Formazione pubblica 

• Tipologia Contratto Docente Esperto 

• Principali attività Tutor per gli studenti coinvolti nei progetti C5-PON "Lavoro e Scuola". Il progetto è stato 
svolto nel comune di Piacenza (Italia) 

 

• Data  Ottobre – Novembre 2012 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Università degli Studi Federico II, Napoli 

• Tipologia di datore di lavoro Università 

• Tipologia Contratto Docente per la classe di controllo automatico 

• Principali attività Docente per 25 ore classe MA8 presso PON_01596 WATERGRID (COP-NUMERO 
B68J11000770005) fondata dal PON 2007 - 2013 

 

• Data  Novembre – Dicembre 2006  

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Centro di Formazione CESCOT, Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Società di formazione 

• Tipologia Contratto Docente di Informatica 

• Principali attività Docente in classe di 50 ore di Informatica nell'ambito del progetto formativo "gestione dei 
prodotti culturali nel settore teatrale". Finanziato PON 

 

• Data  Ottobre 2006  

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Euroform Ricerca e Formazione s.c.r.l., Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Società di formazione 

• Tipologia Contratto Docente di Informatica 

• Principali attività Docente nella classe 50 ore in Informatica nella formazione di 30 "Operatori di macchine 
da stampa industriali". Finanziato PON 

 

• Data  Ottobre 2011 – Dicembre 2011 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

High School “Palmieri-Rampone-Polo”, Benevento  

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto Docente di Domotica 

• Principali attività Docente in classe di 50 ore in "Domotica". Finanziato PON 
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• Data  Aprile 2008- Giugno 2008 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Istituto di Istruzione Liceo Artistico, Benevento  

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto Docente di Informatica 

• Principali attività Docente in classe di 50 ore nel Progetto "Computer e Scuola". Finanziato PON 

 

 

 

 

CORSI DI FORMAZIONE RICONOSCIUTI DAL MIM  
• Data  Aprile 2025 – Giugno 2025 

• Nome dell’Ente di Formazione IS PALMIERI RAMPONE POLO 

• Piattaforma FUTURA PNRR 

• Nome del Corso L’Intelligenza Artificiale nella robotica 

• Numero ore 20 

• Data  Aprile 2025 – Giugno 2025 

• Nome dell’Ente di Formazione IS PALMIERI RAMPONE POLO 

• Piattaforma FUTURA PNRR 

• Nome del Corso Come utilizzare la didattica scientifica utilizzando Realtà Virtuale, Aumentata e Immersiva 

• Numero ore 25 

• Data  Marzo 2024 / Maggio 2024 

• Nome dell’Ente di Formazione Unisannio 

• Piattaforma SOFIA del MIM 

• Nome del Corso 11 Festival Filosofico del Sannio 

• Numero ore 30 

 

• Data  Marzo 2025 / Maggio 2026 

• Nome dell’Ente di Formazione Unisannio 

• Piattaforma SOFIA del MIM 

• Nome del Corso 11 Festival Filosofico del Sannio 

• Numero ore 30 

 

 

 

Abilità Tecniche e Manageriali  
Metodologie di lavoro  Project Manager per Progetti di R&D e Industriali, Progettista e Sviluppatore di Software per il 

controllo di sistemi dinamici in abito Automotive, Aereospace ed applicazioni energetiche, 
Approccio Agile per lo sviluppo di sistemi SoftwareDevelop of Software Products 

 

Certificazione EIPASS   FormaSelf srl – 20/05/2014 

 

Certificazione Scrum Basics 

  
Agile – Formazione – 29/09/2024 

 
Utilizzo Robusto di Software   Matlab-Simulink, Arduino, Jira, Git, Porte, Microsoft Office, Latex, Mathematica, Mathcad. 

Utilizzo Buono   Labview, PSpice. 
 

Utilizzo Robusto di linguaggi di 
Programmazione 

 Ansi C/C++ 

Buono Utilizzo di Linguaggi di 
programmazione 

 

 Java, HTML, Java, PHP. 
 

Sistemi Operativi  Windows, Linux. 
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Esperienze di lavoro e di ricerca 
• Dati  Aprile 2024 – Present 

• Nome dell’Istituzione  Istituto EuropIA 

• Ruolo  Ambassador 

• Tipologia di Contratto  Tempo parziale 

• Principali attività  Promuovere lo sviluppo etico dell’Intelligenza Artificiale 

 

• Dati  Maggio 2024 – Ottobre 2024 

• Nome dell’Istituzione  ICT Campus 

• Ruolo  Docente . IoT di base 

• Tipologia di Contratto  Tempo parziale 

• Principali attività  Docente del modulo IoT base di 52 ore per l’ITS ACADEMY Microservices & Cybersecurity 
Specialist di Benevento 

 

• Dati  Gennaio 2025 – ad oggi 

• Nome dell’azienda  Open Consulting, Benevento 

• Ruolo  Progettista e Responsabile dei Servizi IT (Rete LAN sede e Sito Internet) 

• Tipologia di Contratto  Consulenza Ingegneristica 

 

• Dati   Febbraio  2023 – Settembre 2023 

• Nome Azienda   Kineton s.r.l 

• Ruolo  Progettista e Sviluppatore Senior in Applicazioni Software in ambito Aerospace  

• Tipologia di contratto  Consulente (64.000 euro/anno) 

• Principali attività  Progettista e sviluppatore di una strategia di controllo software e di un simulatore di modelli 
software per la propulsione ibrida di velivoli regionali. Principale Cliente: Avio Aereo GE. 

  Progettazione e sviluppo di un simulatore Model In The Loop per la propulsione ibrida di velivoli 
regionali. Progettazione e sviluppo di una strategia di controllo Power Split per veicoli ibridi di 
aerei regionali. Le attività rientravano in quanto previsto dal progetto europeo di ricerca 
scientifica AMBER (https://www.clean-aviation.eu/amber-advancing-hybrid-electric-propulsion) 

   

• Dati   Novembre 2018 – Gennaio 2023  

• Nome Azienda   Kineton s.r.l 

• Ruolo  Progettista e sviluppatore Senior  

• Tipologia di contratto  Novembre 2018 – Settembre 2020 Ingegnere (VI livello – 35.000 euro Ral)  

Ottobre 2020 – Gennaio 2023 Consulente Senior (52.000 euro/anno) 

• Principali attività tecniche 

 

• Attività manageriali 

 Progettazione di strategie di controllo software e simulatori software per la propulsione ibrida nel 
settore automobilistico e aerospaziale. Clienti principali: Garrett Advanced Motion e Avio Aereo. 

Project Manager per la progettazione e l'implementazione di moduli software plug-in in ambito 
Aerospaziale per strategie di attacco di difesa. Cliente Principale: Elettronica S.p.a. 

• Principali attività in ambito 
industriale 

 Progettazione e sviluppo di simulatore Model In The Loop per compressori industriali. 

  Progettazione e sviluppo di strategie di controllo per motori elettrici che forniscono specifiche di 
potenza e utente alle applicazioni di compressori industriali e relativi algoritmi di monitoraggio e 
strategia di sicurezza necessari (al fine di avviare i servizi delle applicazioni di motori di 
compressori industriali). 

• Attività di ricerca  Pianificazione del percorso e strategia di controllo autonomo per veicoli senza pilota avanzati 

 

• Dati   Marzo 2019 – Settembre 2020 

• Nome Cliente   Garrett Advanced Motion  

• Principali attività  Sviluppo di strategie software per "OBD controls strategies definition" e "Leak indicator": 

- Integrazione delle precedenti versioni con nuovi moduli software 

 

Progetto "Strategia di controllo per il doppio EGR su turbocompressore elettrico": 

- sviluppo di moduli software utilizzando la metodologia Model based design  

- sviluppo di tool di manutenzione del software 

 

https://www.clean-aviation.eu/amber-advancing-hybrid-electric-propulsion
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Implentazione di un Solver real time per strategie di controllo ottimo per transmissioni 
automatiche  

 

• Data   Maggio 2018 – Ottobre 2018 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro  

 Kalasalingam Academy of Research and Education (India) 

• Tipologia di datore di lavoro  Università 

• Tipologia Contratto  Professore in Controlli Automatici -  

• Principali attività  Progettazione e sviluppo di un Veicolo elettrico automatizzato, controllo ottimo 

 

 Data   Luglio 2016 – Ottobre 2018 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro  

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto  Post –doc Ricercatore Controllo Automatico 

• Principali attività  Principali interessi di ricerca: i) strategie di controllo per minicar elettriche; ii) progettazione di 
una strategia di controllo per motori elettrici a basso costo utilizzando il microcontrollore Arduino; 
iii) Internet of Things; iv) strategie di controllo per microgrid elettriche 

 

• Data   Luglio 2015 – Giugno 2016 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro  

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia contratto  Post –doc Ricercatore Controllo Automatico 

• Principali attività  Senior Researcher e Agile Project Manager  in un Progetto Europeo e in un Progetto 
Nazionali di cui il Dipartimento di Ingegneria dell'Università degli Studi del Sannio è partner 
ufficiale. I progetti sono: e-Gotham: Sustainable - Smart Grid Open System for the Aggregated 

Controllo, Monitoraggio e Gestione dell'Energia (bando Artemis 2011, budget totale progetto 
7.011.547 €, budget totale Unisannio 290.000 €) e Matemi (bando nazionale nel programma 
PON 2007-2013, budget totale progetto 7.011.547 €, budget totale Unisannio 332.500,00 €). 

 

• Data   Febbraio 2015 – Luglio 2015 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro  

 Research Center Test – Università degli Studi Federico II (Napoli) 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto  Ricercatore post Doc in Controlli Automatici 

• Principali attività  Agile Project Manager per la Ricerca per il Progetto Nazionale "VERO – Virtual Engineering 
for railway and automotive" inserito nel Programma Bando Campus per la Ricerca Industriale e 
lo Sviluppo Sperimentale (budget totale del progetto 1.730.000 €, budget totale Unisannio 
101.000,00 €).  

 

• Data   1 novembre 2013 – 31 ottobre 2014 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro  

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto  Post –doc Ricercatore Controllo Automatico 

• Principali attività  Ricercatore Senior e Agile Project Manager in due progetti europei di cui il Dipartimento di 
Ingegneria dell'Università degli Studi del Sannio è partner ufficiale. I progetti sono: e-Gotham: 
Sustainable - Smart Grid Open System for the Aggregated Control, Monitoring and Management 
of Energy (bando Artemis 2011, budget totale del progetto 7.011.547 €, budget totale Unisannio 
290.000 €), I3RES: (budget totale del progetto 7.011.547 €, 5.254.612,6 €, budget totale 
Unisannio 428.800 €) 

 

• Data   Novembre 2011 – Aprile 2015 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Leditech srl , Via Mario Rotili 3, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Spin-off Unisannio Società 

• Tipologia Contratto  Amministratore unico 
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• Data   1 maggio 2010 – 31 ottobre 2013 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione  

• Tipologia Contratto  Post –doc Ricercatore Controllo Automatico 

• Titolo  Ricercatore senior per il progetto Advanced Vehicle Dynamics Control. Attività di ricerca in 
collaborazione con l'Università della California a Berkeley e con il Ford Company Research 
Center, Michigan 

.  

• Data   1 luglio 2006 – 31 aprile 2007 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto  Post –doc Ricercatore Controllo Automatico 

• Principali attività  Ricercatore senior presso il gruppo di ricerca Automatic Control dell'Università degli Studi del 
Sannio al fine di progettare un simulatore software per l'industria manifatturiera nell'ambito del 
progetto di ricerca "Simulatore per la programmazione di sistemi siderurgici" in collaborazione 
con il Centro Sviluppo Materiali s.p.a, Roma, Italia 

 

•Data   2 gennaio 2006 – 31 giugno 2006 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione  
• Tipologia Contratto  Consulente in Controllo Automatico 

• Principali attività  Consulente nel gruppo di ricerca in Controlli Automatici dell’ Università degli studi del Sannio 
per lo sviluppo di strategie di controllo per Building and Home Automation all’interno di un 
progetto di ricerca “Simulazioni numeriche per la prototipazione di sistemi di automazione 
domestica orientati all'ottimizzazione energetica”, finanziato dalla Regione Campania , budget € 
40.000,00. 
 

•Data   1 maggio 2005 – 31 giugno 2006 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 
• Tipologia Contratto  Consulente in Controllo Automatico 

• Principali attività  Consulente per il gruppo di ricerca Automatic Control dell'Università degli studi del Sannio al 
fine di progettare strategie di controllo per la Domotica e l'Edilizia nell'ambito del progetto di 
ricerca "Simulazione numerica per la realizzazione di sistemi per la gestione dell'energia nel 
campo della domotica", finanziato dalla Regione Campania, budget complessivo € 40.000,00. 
 

•Data   1 novembre 2004 – 31 aprile 2005 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

 Università degli Studi del Sannio, Piazza Roma, 82100 Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro  Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto  Consulente in Controllo Automatico 

• Principali attività  Consulente del gruppo di ricerca Automatic Control dell'Università degli studi del Sannio per la 
progettazione di Software Simulator per la gestione di Edifici Complessi nell'ambito del 
progetto di ricerca SIGEM: "Sistema Automatico Integrato per la gestione di Edifici Complessi", 
finanziato dal Ministero dell'Università e della Ricerca. Budget totale € 458.700,00.  

 

 

ATTIVITÀ SOCIALI 
•Data   Dal 2004 ad oggi 

•Ruolo 
•Attività   

 Membro del Direttivo dell’Associazione Filosofica Stregati da Sophia 
Gestione del gruppo studentesco durante il Festival Filosofico del Sannio   
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ATTIVITÀ UNIVERSITARIE 
•Data   Dall'anno accademico 2005/2006 al 2018 

•Ruolo 
 

•Dipartimento  

 Assistente per le classi di Sistemi Dinamici e Controllo Automatico presso il Dipartimento 
di Ingegneria 
Dipartimento di Ingegneria dell'Università degli Studi del Sannio, Benevento 
 

•Data   Giugno 2012 – Aprile 2015 
•Ruolo 

•Università 
 Co-Advisor nel dottorato di ricerca di Giovanni Gambino  

Università degli Studi del Sannio, Benevento 
Tesi di dottorato  Dall'offerta alla domanda: il processo decisionale per l'efficienza energetica 

•Correlatore  Prof. Luigi Glielmo 
 

•Data   Giugno 2013 – Aprile 2016 
•Ruolo 

•Università 
 Co-Advisor in Ph.D. Research di Alessio Maffei, dottorando  

Università degli Studi del Sannio, Benevento 
• Correlatore  Prof. Luigi Glielmo 

 
•Data   Giugno 2013 – Aprile 2016 

•Ruolo 
•Università 

 Co-Advisor in Ph.D. Research di Francesca Verrilli Ph.D. Student  
Università degli Studi del Sannio, Benevento 

• Correlatore  Prof. Luigi Glielmo 
 

•Data   Giugno 2009 – Luglio 2010 
•Ruolo 

 
•Università 

 Co-Advisor per la Tesi di Laurea Magistrale in Ingegneria Meccanica di Jacopo Santabaro, 
studente di Master durante il suo periodo di Visiting Research 
Università della California a Berkeley, Stati Uniti 

• Titolo della tesi  Progettazione, Test Numerici e Sperimentali di un Controllore di Dinamica Laterale su un veicolo 
equipaggiato con Pirelli Cyber™Tyre 
 

•Consigliere  Prof. Francesco Borrelli 
•Data   Marzo 2012 

•Ruolo 
•Università 

 Co-Advisor per la Tesi di Laurea Magistrale in Controllo Automatico di Giovanni Gambino 
Università degli Studi del Sannio, Benevento 

• Titolo della tesi  Una strategia di controllo con autotuning per frigoriferi industriali  
• Correlatore  Prof. Luigi Glielmo 

 

•Data   Gennaio 2006 
•Ruolo 

•Università 
 Co-Advisor per la Tesi di Laurea Magistrale in Controllo Automatico di Antonio Della Selva 

studente di Laurea Magistrale 
Università degli Studi del Sannio, Benevento 

• Titolo della tesi  Integrazione dei sensori wireless Zigbee nella domotica. Case Study: SensiNet di Sensicast 
• Correlatore  Prof. Giovanni Fiengo 

 

•Data   Dicembre 2005 
•Ruolo 

•Università 
 Co-Advisor per la Tesi di Laurea Magistrale in Controllo Automatico di Antonio Russo 

Studente Bachelor 
Università degli Studi del Sannio, Benevento, Italia 

• Titolo della tesi  Sviluppo di un sistema di risparmio energetico per la domotica 
• Correlatore  Prof. Giovanni Fiengo 

 
 

    PROGETTAZIONE E CONSULENZE INGEGNERISTICHE SU SISTEMI/IMPIANTI TECNOLOGICI 
•Data  Aprile 2025 – ad Oggi 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Empoli F.C. (Società di calcio Sportiva) 

• Tipologia di datore di lavoro Azienda privata 

• Tipologia Contratto Consulenza ingegneristica sistema di monitoraggio performance fisiche SkillDo 
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•Data  Ottobre 2016 – Dicembre 2016 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Privato 

• Tipologia di datore di lavoro Leditech (partner) 

• Tipologia Contratto Collaborazione per la progettazione e collaudo di impianti fotovoltaici da 5,8 kWp,  

 

•Data  Luglio 2015 – Ottobre 2015 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Società Privata di Ingegneria (SIB) 

• Tipologia di datore di lavoro Leditech (Associate) 

• Tipologia Contratto Progettazione e callaudo di impianti energetici efficienti per una scuola pubblica (Istituto 
scolastico D.Alighieri di Caserta) costituiti da una pompa di calore da 210 kW, impianto di 
illuminazione a LED, impianto fotovoltaico da 20 kWp e sistema di monitoraggio dei consumi 
energetici di tutti gli impianti. 

•Data  Gennaio 2015 – Luglio 2015 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Cliente privato 

• Tipologia di datore di lavoro Leditech (partner) 

• Tipologia Contratto Collaborazione per la progettazione e il collaudo dell' impianto elettrico e dell'impianto 
domotico (gestione dell'illuminazione interna ed esterna, impianto di riscaldamento e 
raffrescamento, impianto di sicurezza e impianto di irrigazione per una casa di 250 mq con 
giardino di 200 mq) 

 

•Data  Novembre 2011 – Dicembre 2016 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Leditech srl, Benevento (Associate) 

Tipologia Amministratore Unico (2011-2014, Responsabile Progetti 2016/16) 

• Tipologia dell’attività di lavoro Responsabile delle attività di progettazione e collaudo di impianti ingegneristivi nel 
campo ICT.  
 

        • Data  Luglio 2014 – Novembre 2014 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

GCI Group s.r.l., Trezzano sul Naviglio, Milano 

• Tipologia di datore di lavoro Azienda di innovazione per l'edilizia verde 

• Tipologia Contratto Progettista di Bike Sharing Monza 

• Principali attività Progettista del Progetto Esecutivo di un Sistema di Bike Sharing Semi-Automatico composto da 
sette stazioni progettate ICT e settanta biciclette 

• Data  Giugno 2012 – Ottobre 2013 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Provincia di Benevento, Italy 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto Progettista e Direttore Lavori di Bike Sharing System a Benevento 

• Principali attività Progettista del Progetto Esecutivo e Direttore dei Lavori del Sistema di Bike Sharing Semi-
Automatico composto da sei stazioni progettate ICT e trenta biciclette elettriche 

 

• Data  Dal novembre 2005 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Tribunale di Benevento, Italia 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica amministrazione 

• Principali attività Consulente Tecnico per Problematiche Ingegneristiche in diverse cause  

 

• Data  Dicembre 2007 – Novembre 2008 

• Nome e indirizzo del datore di 
lavoro 

Amministrazione Comunale di Benevento 

• Tipologia di datore di lavoro Pubblica amministrazione 

• Tipologia Contratto Consulente 

• Principali attività Esperto di Informatica per la realizzazione e il collaudo di un Progetto PON denominato "SAX-
P: Benevento – Cittadini in rete" 
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PUBBLICAZIONI SCIENTIFICHE 
•Titolo  Sensor Placement Algorithm with Range Constraints for Precision Farming 
•Autori K. Visalini Giovanni Palmieri, Korkut Bekiroglu, S. Thiyaku B. Subathra, and Seshadhri 

Srinivasan 
•Data 2019 

•Tipologia Special Issue on Wireless Network of IEEE Aerospace & Electronics Systems Magazine 
  

•Titolo  Application of Wireless Sensor Networks to Environmental Monitoring for Sustainable Mobility 
•Autori S. Ullo,  M. Gallo, G. Palmieri, P. Amenta, M. Russo, G. Romano, M. Ferrucci 
•Data 12-14 Marzo,2018 

•Tipologia IEEE EE 2018 
Link  

•Titolo  A Flexible Mobility System based on CHIP Architectures: the NETCHIP Research Project 
•Autori Mariano Gallo, Silvia Ullo, Pietro Amenta, Giovanni Palmieri, Michele Ferrucci, Maria Rosaria 

Russo, Antonella Ferrara, Marco De Angelis. 
•Data Giugno 2018 

•Tipologia IEEE EEEIC18 and I&CPS Europe 
Link - 

•Titolo  A Cyber-Physical Systems Approach for Implementing the Receding Horizon Optimal Power 
Flow in Smart Grids 

•Autori A. Maffei, S. Srinivasan, G. Marafioti, G.Palmieri, L.Iannelli, G. Mathisen, E. Bjerkan, L. Glielmo 
•Data 2017 

•Tipologia Appear in 2018: IEEE Transactions on Sustainable Computing 
Link - 

•Titolo  Demand Side Management for Heating Controls in Microgrids 
•Autori F. Verrilli, G. Gambino, S. Srinivasan, G. Palmieri, C. Del Vecchio, L. Glielmo 
•Data February 2016 

•Tipologia IFAC Conference 2016 
Link http://www.ifac-control.org/events/advances-in-control-and-optimization-of-dynamical-systems-

acods-2016 
 

•Titolo  Optimal Power Flow model with energy storage, an extension towards large integration of 
renewable energy sources. 

•Autori A. Maffei, D. Meola, G. Marafioti, G.Palmieri, L.Iannelli, G. Mathisen, E. Bjerkan, L. Glielmo 
•Data 24-29 August 2014 

•Tipologia IFAC World Conference 2014 
•DOI 10.3182/20140824-6-ZA-1003.01983 

Link http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/1983.pdf 
 

•Titolo  Model predictive control for optimization of combined heat and electric power microgrid 
•Autori G. Gambino,  F. Verrilli,  D. Meola,  G. Palmieri, M. Himanka, , C. Del Vecchio,  L. Glielmo 
•Data 24-29 August 2014 
•DOI 10.3182/20140824-6-ZA-1003.02354 

•Tipologia IFAC World Conference 2014 
Link http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/2354.pdf 

 
•Titolo  A low-cost HIL platform for testing professional refrigerators controllers 
•Autori G. Gambino, G. Siano, G. Palmieri, W. Mauro, G.Vanoli, F. Crisculo, D. Del Cogliano, F. De 

Rossi, L. Glielmo 
•Data 24-29 August 2014 
•DOI 10.3182/20140824-6-ZA-1003.02414 

•Tipologia IFAC World Conference 2014 
Link http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/2414.pdf 

 

•Titolo  Control of supercapacitor storage system in energy efficient railway vehicles 
•Autori Palmieri G., Frasca R., Vasca F., Marino P 
•Data 17-20 June 2014 

•Tipologia SPEEDAM2014 
Link http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=6872020&url=http%3A%2F%2Fieeexplor

e.ieee.org%2Fiel7%2F6863146%2F6871901%2F06872020.pdf%3Farnumber%3D6872020 

http://www.ifac-control.org/events/advances-in-control-and-optimization-of-dynamical-systems-acods-2016
http://www.ifac-control.org/events/advances-in-control-and-optimization-of-dynamical-systems-acods-2016
http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/1983.pdf
http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/2354.pdf
http://www.nt.ntnu.no/users/skoge/prost/proceedings/ifac2014/media/files/2414.pdf
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•DOI 10.1109/SPEEDAM.2014.6872020 
 

•Titolo  Design of a Robust Vehicle Stability Control System with Driver Modeling 
•Autori Ashwin Carvalho, Giovanni Palmieri, Eric H. Tseng, Luigi Glielmo, Francesco Borrelli 
•Data July 2013 

•Tipologia European Control Conference 2013, Zurigo 
• Numero di accesso INSPEC 13936286 

Link http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?reload=true&arnumber=6669718 
 

•Titolo  Robust Vehicle Lateral Stabilization via Set-Based Methods for Uncertain Piecewise Affine 
Systems: Experimental Results 

•Autori G. Palmieri, E. Tzeng, Glielmo L., F. Borrelli, 
•Data December 2011 

•Tipologia World Conference: CDC2011, Orlando, USA 
•DOI 10.1109/CDC.2011.6161185 
•Link http://www.me.berkeley.edu/~frborrel/pdfpub/pub-1040.pdf 

 

•Titolo  Robust vehicle lateral stabilization via set-based methods for uncertain piecewise affine systems 
•Autori G. Palmieri, M. Baric, Glielmo L., F. Borrelli, 
•Data December 2011 

•Tipologia Vehicle System Dynamics Journal 
•DOI 10.1080/00423114.2012.666353 
•Link http://www.tandfonline.com/doi/abs/10.1080/00423114.2012.666353#.VLT6SSuG-Ps 

 

•Titolo  Robust Vehicle Lateral Stabilization via Set-Based Methods for Uncertain Piecewise Affine 
Systems 

•Autori Palmieri G., M. Baric, F. Borrelli, Glielmo L.,    
•Data 

•Editore 
August  2011 
IFAC 

•Tipologia Proceeding of 18th IFAC World Conference  
DOI 10.3182/20110828-6-IT-1002.02423 

 
•Titolo  An Integrated LTV-MPC Lateral Vehicle Dynamics Control: Simulation results 
•Autori Palmieri G., Barbarisi O., Scala S., Glielmo L., 
•Data 

•Editore 
December 2009 
Automotive Model Predictive Control, Springer, 

•Tipologia Book Contribution 
 10.1007/978-1-84996-071-7_15 

Link http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-1-84996-071-7_15 

 
 

•Titolo  LTV-MPC for Yaw Rate Control and Side Slip Control with Dynamically Constrained Differential 
Braking 

•Autori Barbarisi O., Palmieri G.,  Scala S., Glielmo L.,   
•Data 

•Editore  
August 2009 
European Journal of Control, vol. 15, no. 3-4 

•DOI 10.3166/ejc.15.468-479 
•Tipologia Journal Contribution 

•Link http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0947358009710015 
 

•Titolo  A Robust Lateral Vehicle Dynamics Control 
•Autori Palmieri G., M. Baric, F. Borrelli, Glielmo L.,    
•Data 

•Editore  
August 2010 
10th International Symposium on Advanced Vehicle Control 

•Tipologia Proceeding Contribution 
•Link http://www.me.berkeley.edu/~frborrel/pdfpub/pub-1022.pdf 

 

•Titolo  A comparison between LTV-MPC and LQR Yaw Rate-Side Slip Controller 
•Autori Meola D., Gambino G., Palmieri G., Glielmo 
•Data 

•Editore  
November 2009 
IFAC Workshop on Engine and Powertrain Control, Simulation and Modeling, Paris, 

•Tipologia Proceeding Contribution 
•DOI 10.3182/20091130-3-FR-4008.00021 

http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?reload=true&arnumber=6669718
http://www.me.berkeley.edu/~frborrel/pdfpub/pub-1040.pdf
http://www.tandfonline.com/doi/abs/10.1080/00423114.2012.666353#.VLT6SSuG-Ps
http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-1-84996-071-7_15
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0947358009710015
http://www.me.berkeley.edu/~frborrel/pdfpub/pub-1022.pdf
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•Link http://www.ifac-papersonline.net/Detailed/40972.html 
 

•Titolo  A Preliminary Study to Integrate LTV-MPC Lateral Vehicle Dynamics Control with a Slip Control 
•Autori Palmieri G., Barbasi O., Scala S., Glielmo L., 
•Data 

•Editore  
December 2009 
IEEE Control System Society (IEEE CSS) 

•Tipologia Proceeding Contribution 
•DOI 10.1109/CDC.2009.5400483 
•Link http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=5400483&url=http%3A%2F%2Fieeexplor

e.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D5400483 
 

•Titolo  Dynamically Constrained Differential Braking for Yaw Rate Control and Side Slip Control 
•Autori O. Barbarisi , G. Palmieri, S. Scala, L. Glielmo,  
•Data 

•Editore  
July 2009 
International Federation of Automatic Control (IFAC) and in collaboration with the IEEE Control 
System Society (IEEE CSS) 

•Tipologia European Control Conference 2009 
•Luogo Budapest, Hungary 

•CODICE ISBN 978-3-9524173-9-3 
•Link https://controls.papercept.net/conferences/scripts/abstract.pl?ConfID=5&Number=1022 

 

 

•Titolo  A Preliminary Study on the Effects of Roll Dynamics in Predictive Vehicle Stability Control 
•Autori G. Palmieri, P. Falcone, H. E. Tseng and L. Glielmo 
•Data 

•Editore  
December  2008 
IEEE Control System Society 

•Tipologia 47th IEEE Conference on Decision and Control 
•Luogo Cancun, Mexico  

•DOI 10.1109/CDC.2008.4739310 
•Link http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=4739310&url=http%3A%2F%2Fieeexplor

e.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D4739310 
 

•Titolo  A software simulator for manufacturing plant 
•Autori O. Barbarisi, C. Del Vecchio, G. Palmieri and A. Parisio 
•Data 

•Editore  
June  2007 
EUROSIS 

•Tipologia International Industrial Simulation Conference 
•Luogo Delft, Netherlands 

 

•Titolo  A hierarchical control strategy for energy optimization 
•Autori G. Palmieri; G. Fiengo 
•Data 

•Editore  
October 2006 
International Federation of Automatic Control (IFAC) 

•Tipologia Workshop ESC06: Energy saving control in plants and buildings 
•Luogo Bansko, Bulgaria 

•DOI 10.3182/20061002-4-BG-4905.00019 
•Link http://www.ifac-papersonline.net/Detailed/25152.html 

 

 

 

EDUCAZIONE 
•Data   Giugno 2007 – Maggio 2010 

•Tipologia  Dottorato di Ricerca in Controllo Automatico  
•Università   Università degli Studi del Sannio 

•Dissertazione  Miglioramenti al controller della dinamica laterale del veicolo 
•Voto  A- 

 

•Data   Giugno 2014  
• Tipologia  Abilitazione all'insegnamento nella Scuola Superiore Pubblica Italiana di Scienze 

Elettroniche, Telecomunicazioni e Automatica  
•Università   Università degli Studi di Salerno 

•Votare  94/100 
 

http://www.ifac-papersonline.net/Detailed/40972.html
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=5400483&url=http%3A%2F%2Fieeexplore.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D5400483
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=5400483&url=http%3A%2F%2Fieeexplore.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D5400483
https://controls.papercept.net/conferences/scripts/abstract.pl?ConfID=5&Number=1022
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=4739310&url=http%3A%2F%2Fieeexplore.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D4739310
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=4739310&url=http%3A%2F%2Fieeexplore.ieee.org%2Fxpls%2Fabs_all.jsp%3Farnumber%3D4739310
http://www.ifac-papersonline.net/Detailed/25152.html
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•Data   Maggio 2009 – Luglio 2010 
•Tipologia  Ricercatore Visiting Scholar in Automatic control 

•Università  Università della California a Berkeley, Stati Uniti 
 

•Data   Giugno 2008 
•Tipologia  SCUOLA ESTIVA DI DOTTORATO "ANTONIO RUBERTI" – "Controllo basato su modelli 

non lineari" 
•Editore  Associazione SIDRA 

 

•Data   Giugno 2007 
•Tipologia  SCUOLA ESTIVA DI DOTTORATO "ANTONIO RUBERTI" – "Identificazione di sistemi non 

lineari e progettazione di sistemi di controllo di reti embedded" 
•Editore  Associazione SIDRA 

 

•Data   Ottobre 2004 
•Tipologia 

•Università 
 Laurea Magistrale in Ingegneria Informatica  

Università degli Studi del Sannio, Benevento, Italia 
• Titolo della tesi  Sistema integrato per l'ottimizzazione del facility management di un reparto dell'Ospedale 

"G.Rummo" di Benevento. 
 

•Data   Gennaio 2001 – Giugno 2001 
•Tipologia 

•Università 
 Borsa di studio Socrates/Erasmus  

Università di Tecnologia di Tampere (Finlandia) 
 

 

 

 

COMPETENZE LINGUISTICHE  

 
LINGUA MADRE   ITALIANO 

SECONDA LINGUA 
  Certificazione inglese 13/12/2017 

  ASCOLTARE LETTURA SCRITTURA 

C1 LIVELLO 

 AVANZATO 
C1 LIVELLO 

 AVANZATO 
C1 LIVELLO 

AVANZATO 
C1 

 

   

  

   

Benevento 20 Novembre 2025 

 

 

Autorizzo il trattamento dei dati personali contenuti nel mio curriculum vitae ai sensi dell'art. 13 

del D.Lgs. 196/2003 e dell'art. 13 GDPR 679/16 

 
Dichiarazione di veridicità delle informazioni presenti nel proprio Curriculum Vitae  

 

Il sottoscritto GIOVANNI PALMIERI nato a  BENEVENTO prov. BN il 31 LUGLIO 1977 

residente a BENEVENTO , ai sensi degli artt. 46 e 47 del DPR 445/2000, nella consapevolezza 

delle sanzioni civili e penali nel caso di dichiarazioni non veritiere, di formazione o uso di atti 

falsi, richiamate dall’art. 76 del DPR 445/2000,  

 

DICHIARA  

che tutte le informazioni, gli stati, i fatti, i titoli culturali e professionali resi dall’interessato nel 

proprio Curriculum Vitale, corrispondono al vero.  

 

 

Benevento 20 Novembre 2025 


